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SPECYFIKACJA  TECHNICZNA
IST/ )
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej
Specyfikacja Techniczna (ST) "Wymagania Ogolne” odnosi sie do wymagan wspolnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang
wykonane w ramach niniejszego zadania: . i
PRZEBUDOWA BUDYNKU USLUGOWEGO WRAZ ZE ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA CZESCI DYNKU
NA BIBLIOTEKE W SZAROWIE.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w tytule opracowania. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji
obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robot
przewidzianych w projektach budowlanych dotyczacych: Przebudowy budynku ustugowego wraz ze
zmiang sposobu uzytkowania czesci budynku na biblioteke, przebudowa wewnetrznych instalacji
wody, kanalizacji sanitarnej, centralnego ogrzewania, gazu, elektryki, budowa zewnetrznej
pochylni dla niepetnosprawnych na dziatce nr 521/3, 519/3 w Szarowie, gmina Ktaj.

Przedmiotowy budynek w czesci bedzie kontynuowat bedzie swoja funkcje ustugowa (sasiedni
lokal uzytkowy) a w czesci zostanie zlokalizowana biblioteka. Budynek jest obiektem parterowy z
czesciowym podpiwniczeniem gospodarczym pod budynkiem. W budynku w czesci objetej
opracowaniem na parterze zlokalizowano; pomieszczenie biblioteki, pomieszczenie socjalne oraz
toalete do personelu. Jako toalete dla klientow planuje sie wykorzystac istniejace sanitariaty i
toalete dla niepetnosprawnych w czesci sanitarnej na parterze przedmiotowego budynku. Na
parterze przedmiotowego budynku zlokalizowany jest tez sasiedni lokal uzytkowy.

Projektuje sie przebudowe dachu oraz przebudowe wewnatrz budynku, budowe zewnetrznej
pochylni dla niepetnosprawnych oraz zmiane sposobu uzytkowania umozliwiajaca dostosowanie
czesci budynku do nowej funkcji.

rozwiazania konstrukcyjno-materiatowe podstawowych elementow konstrukcji:

fundamenty: Istniejgce

$ciany zewnetrzne: Istniejace, czesciowa przebudowa na Sciane przeciwpozarowa

éciany wewnetrzne no$ne: Istniejace murowane z pustakow ceramicznych + tynk
wewnetrzny.

éciany dziatowe projektowane: z pustakow gazobetonowych na parterze

stropy: Istniejace ok 10-14 c¢cm strop Zelbetowy na piwnicg i parterem

nadproza projektowane: prefabrykowane i zelbetowe

konstrukcja dachowa: krokwiowo-kleszczowa pod pokrycie blacha trapezowa: krokiew
8x16¢cm, jetka 2x6x16, murtata 16x16, taty 4x5cm, kontriaty 2,5x5cm,

» pokrycie dachu: na catosci blacha trapezowa w kolorze tonacji brazu

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Wymagania ogolne nalezy rozumiec i stosowac w powiazaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dla
poszczegolnych rodzajow robot. Specyfikacje Techniczne zgodne sa z zasadami "Wytycznych
zlecania robot, ustug i dostaw w drodze przetargu” i uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i
przepisy stosujace sie do robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.4. Zakres stosowania /ST/
Jako czeé¢ Dokumentéow Przetargowych, Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywad



i rozumie¢ w zleceniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1
Integralng cze$c opracowania stanowia: dokumentacja techniczna, przedmiar Robot.

1.5. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia, nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Dziennik budowy - opatrzony pieczecia zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru i Wykonawca.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach ich realizacji.

Ksiega obmiaru - akceptowany przez |Inspektora Nadzoru zeszyt z  ponumerowanymi
stronami, shuZzacy do wpisywania przez Wykonawce, obmiaru dokonywanych robét w formie
wyliczet, szkicow i ewentualnych dodatkowych zatacznikow Wpisy w ksiedze obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robot, zgodnie z dokumentacjg
projektows, i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inspektora Nadzoru.
Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.6. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa i Sciste

przestrzeganie harmonogramu robot oraz za jakosC zastosowanych materiatow i wykonywanych
robot, za ich zgodnos¢ z projektem przekazanym przez Zamawiajacego, wymaganiami specyfikacji
technicznych i programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami
Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wyliczenie ( sztuk i powierzchni) wszystkich

elementow robot zgodnie z zakresem przewidzianym w dokumentacji projektowej .

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym
i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takie w normach i wytycznych wykonania
i odbioru robot. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzglednia wyniki badan materiatow
i jakosci robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doSwiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia inspektora nadzoru beda wykonywane nie po6zniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca
1.6.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w Szczegotowych Warunkach Umowy
protokolarnie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanego mu obiektu
budowlanego do chwili odbioru ostatecznego robot.
1.6.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa bedzie zawieraC opisy techniczne, rysunki,
obliczenia oraz wymagane uzgodnienia zgodne z wykazem podanym szczegétowo w warunkach
umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje:

- dostarczona przez Zamawiajacego,

- sporzadzona przez Wykonawce.

1.6.2. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez inspektora
Nadzoru stanowia zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg
obowiagzujace dia Wykonawcy tak, jakby byly zawarte w catej dokumentacji.



Wykonawca jest zobowiazany wykonywac wszystkie roboty scisle wedtug otrzymanej dokumentacji
technicznej. Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze sie, ze dokumentacja projektowa
dostarczona przez Zamawiajacego wymaga uzupetnien Wykonawca przygotuje na wiasny koszt
niezbedne rysunki i przedtozy je w czterech kopiach do akceptacji Zamawiajacemu.

Wykonawca zobowiazany jest do kompletnego wykonania zaméwienia, w tym wykonania robot
bezposrednio wynikajacych z dokumentacji, jak réwniez robot nie ujetych

w dokumentacji technicznej, a ktorych wykonanie niezbedne w celu poprawnego wykonania

{ funkcjonowania przedmiotu zamoéwienia, z punktu widzenia celu, ktoremu ma stuzyc.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic Inspektora Nadzoru, ktory podejmie decyzje

o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiarow sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedq zgodne z dokumentacja projektowa
i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza wykazywac zgodnoS¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowg lub SST
i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane na koszt Wykonawcy.

1.6.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac wszystkie niezbedne,
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki drogowe,
wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wiaczony w cene kontraktowa,

1.6.4. Ochrona wiasnosci i urzadzen

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody w budynku, spowodowane
przez jego dziatania podczas realizacji prac.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejacych instalacji naziemnych i
podziemnych urzadzen znajdujacych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i kable etc.
Wykonawca spowoduje Zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wtasciwie oznaczone i zabezpieczone
przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot .

W przypadku gdy wystapi koniecznos¢ przeniesienia instalacji i urzadzen podziemnych w
granicach placu budowy, Wykonawca ma obowiazek poinformowac¢ Zamawiajacego o zamiarze
rozpoczecia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje Zamawiajacego o kazdym przypadkowym
uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspotpracowat przy naprawie udzielajac wszelkiej
mozliwej pomocy, ktéra moze byc potrzebna dla jej przeprowadzenia.

1.6.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenie robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania remontu i wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub uciazliwosci dla osob
lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.6.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.6.5. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
= Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla



zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposaienia w urzadzenia socjalne, oraz
odpowiednie wyposazenie i odziez wymagana dla ochrony zycia i zdrowia personelu
zatrudnionego na placu budowy. Uwaia sie, ze koszty zachowania zgodnosci z
wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczefistwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cene
ryczattowa.

* Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepisow prawnych obowiazujacych w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposaZenie
przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow bezpieczenstwa
przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach maszynach i pojazdach
oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalne beda przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkow i sktadowisk, w
miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty powstate w wyniku pozaru, ktory mogtby powstac w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow.

= Uzycie materiatéow, ktore wplywaja na trwate zmiany Srodowiska, ani materiatow
emitujacych promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie
akceptowane. Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochodzace z recyklingu i majace byc
uzyte do robot musza by¢ poswiadczone przez odpowiednie urzedy i wtadze jako bezpieczne
dla srodowiska. Materiaty, ktore sq niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu
budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np. materiaty pylace) moga by¢ dozwolone, pod
warunkiem, ze beda spetnione wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed
uzyciem takich materiatow Zamawiajacy musi uzyska¢ aprobate od odpowiednich wtadz
administracji panstwowej, jesli wymagajq tego odpowiednie przepisy.

= Strefa niebezpieczna, w ktorej istnieje mozliwos¢ spadania z wysokosci przedmiotow
powinna by¢ oznakowana i ogrodzona w sposob uniemozliwiajacy dostep osobom
postronnym. Strefa ta nie moze wynosi¢ mniej niz 1/10 wysokosci, z ktorej boga spadac
przedmioty , lecz nie mniej niz 6,0 m.

* Przejscia i przejazdy oraz stanowiska pracy w strefie niebezpiecznej powinny byc
zabezpieczone daszkami ochronnymi. daszki ochronne powinny znajdowac sie na wysokosci
nie mniejszej niz 2,4 m nad terenem w najnizszym miejscu i byé nachylone pod katem 45°
w kierunku zrodta zagrozenia. Pokrycie tych daszkéw winno by¢ szczelne i odporne na
przebicie przez spadajace przedmioty. Uzywanie daszkow ochronnych jako rusztowan lub
miejsc sktadowania narzedzi, sprzetu i materiatow jest zabronione.

* Instalacje rozdziatu energii elektrycznej na terenie budowy powinny by¢ wykonane oraz
utrzymywanie i uzytkowane w taki sposob , aby nie stanowily zagrozenia pozarowego lub
wybuchowego, lecz chronity pracownikow przed porazeniem pradem elektrycznym.

= Przewody elektryczne zasilajace urzadzenia mechaniczne niezbedne przy pracy winny byc
zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi, a ich potaczenia z urzadzeniami
mechanicznymi wykonane w sposob zapewniajacy bezpieczenstwo pracy osob
obstugujacych takie urzadzenia.

= Zagrozenia wystepujace przy wykonywaniu robot wykonczeniowych to:

- mozliwos¢ upadku pracownika z wysokosci (brak balustrad ochronnych przy podestach
roboczych rusztowania; brak stosowania sprzetu chroniacego przed upadkiem z wysokosci
przy wykonywaniu robot zwigzanych z montazem lub demontazem rusztowania),

- mozliwos¢ uderzenia spadajacym przedmiotem osoby postronnej korzystajacej z ciagu
pieszego usytuowanego przy obiekcie (brak wydzielenia strefy niebezpiecznej).

* Montaz rusztowan, ich eksploatacja i demontaz powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcja
producenta lub projektem indywidualnym. Osoby zatrudnione przy montazu i demontazu
rusztowan winny posiada¢ odpowiednie uprawnienia oraz sa obowiazane do stosowania
urzadzen zabezpieczajacych przed upadkiem z wysokosci.

* Nalezy wyznaczy¢ strefe niebezpieczna. Rusztowania i podesty winny by¢ wykorzystywane
zgodnie z przeznaczeniem. Rusztowania z elementow metalowych winny byc uziemione i
posiadac instalacje piorunochronng. Rusztowania usytuowane bezposrednio w miejscach
przejs¢ dla pieszych winny posiadac daszki ochronne i ostone z siatek ochronnych.

* Maszyny i urzadzenia wykorzystywane przy pracach termomodernizacyjnych winny by¢
montowane i eksploatowane zgodnie z instrukcja producenta tych urzadzen oraz spetniac
wymagania okreslone w przepisach dotyczacych systemu oceny zgodnosci.

1.7. Projekt organizacji robét wraz z towarzyszacymi dokumentami
1.7.1. Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sktad projektu organizacji robét



W ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych
robot, Wykonawca jest zobowiazany do opracowania i przekazania Zamawiajacemu do akceptacji
nastepujacych dokumentow:

1) projekt organizacji robot,
2) szczeg6towy harmonogram robot ,
3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
4) program zapewnienia jakosci.
1.7.2. Projekt organizacji robét

Opracowany przez Wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposob
realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktére zapewnia realizacje
robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami
Zamawiajacego oraz harmonogramem robot.

Pro;ekt powinien zawierac:
organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowosc wykonania poszczegolnych
elementow robot
1.7.3. Szczegotowy harmonogram robét

Szczegétowy harmonogram robot musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajace z
dokumentacji projektowej i ustalen zawartych w umowie.

Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych,
kolejnos¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w
umowie.

1.7.4. Program zapewnienia bezpieczenistwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robot Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowiazujacych
przepisow i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane jest
zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajacemu, program zapewnienia
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnic, zeby personel nie pracowat w
warunkach, ktore sg niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniaja odpowiednich wymagan
sanitarnych.

1.7.5. Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jakos¢ robot. W tym celu przygotuje program
zapewnienie jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez Zamawiajacego. Program zapewnienia
jakosci bedzie zawierat:

a) czes¢ ogolna opisujaca system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania

Jakosaq wykonywanych robot,

b) czesé szczegotowq opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami' technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia do magazynowania i

zatadunku  materiatow.

- sposob zabezpieczenia i ochrony materiatow i urzadzen przed utrata ich wtasciwosci w
czasie transportu i przechowywania na budowie

- wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegolnych elementow robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom umowy.

W przypadku gdy Wykonawca posiada certyfikat 1SO 9001 jest zobowigzany do
opracowania programu i planu zapewnienia jakosci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

1.8. Dokumenty budowy

1.8.1. Dziennik budowy

1. Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo
budowy na biezaco, zarowno dla potrzeb Zamawiajacego jak i Wykonawcy w okresie od chwili
formalnego przekazania Wykonawcy terenu budowy az do zakonczenia robot.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn, 19.11.01).

3. Zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco i powinny odzwierciedlac postep robot,



stan bezpieczenstwa ludzi i budynkow oraz stan techniczny i wszystkie kwestie zwiazane z
zarzadzaniem budowa.

4. Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz
podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w
porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac pustych miedzy nimi, w sposob
uniemozliwiajacy wprowadzanie pozniejszych dopiskow.

5. Wszystkie protokoty i inne dokumenty zataczane do dziennika budowy powinny by¢ przejrzyscie
numerowane, oznaczane i datowane przez zarowno wykonawce jak i zarzadzajacego realizacja
umowy.

6. W szczegolnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujace informacje:

- data przejecia przez Wykonawce terenu budowy;

- dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez Zamawiajacego;

- zatwierdzenie przez Zamawiajacego dokumentow wymaganych w p.1.7.1, przygotowanych
przez Wykonawce,

- daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegolnych elementow robot;

- postep robot, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robot;

- daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opoznien lub przerw w robotach

- komentarze i instrukcje inspektora nadzoru,

- daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robot z polecenia
inspektora nadzoru,

- daty zgtoszenia robot do czesciowych i koncowych odbioréow oraz przyjecia, odrzucenia lub
wykonania robot zamiennych;

- wyjasnienia , komentarze i sugestie Wykonawcy;

- warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robot majace wptyw na
czasowe ich ograniczenia lub spetnienia szczegdlnych wymagan wynikajacych z warunkow
klimatycznych;

- dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie;

- inne istotne informacje o postepie robot.

7. Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez
Wykonawce powinny by¢ na biezaco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji inspektorowi
nadzoru. Wszystkie decyzje inspektora nadzoru, wpisane do dziennika budowy, musza by¢
podpisane przez przedstawiciela Wykonawcy, ktory je akceptuje lub sie do nich odnosi.

1.8.2. Ksiazka obmiaru robét

Ksiazka obmiaru robot jest dokumentem, w ktorym rejestruje sig ilosciowy postep kazdego

elementu realizowanych robot. Szczegotowe obmiary wykonanych robot robione sa na biezaco i

zapisywane do ksigzki obmiaru robot.

1.8.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentow wyszczegotnionych w punktach 1.8.1 i 1.8.2, dokumenty budowy
Zawieraja tez:
Dokumenty wchodzace w sktad umowy;
Pozwolenie na budowe/zgtoszenie zamiary wykonania robot budowlanych ;
Protokoty przekazania terenu budowy Wykonawcy ;
Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-prawne;
Instrukcje inspektora nadzoru oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie;
Protokoty odbioru robot,
Opinie ekspertow i konsultantow,
Korespondencja dotyczaca budowy.
. Przechowywanie dokumentéw budowy
Wszystkie dokumenty budowy beda przechowywane na terenie prowadzonych robét przez
kierownika robot. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone zgodnie ze
stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale dostepne do wgladu
inspektora nadzoru oraz upowaznionych przedstawicieli Zamawiajacego w dowolnym czasie i na
kazde zadanie.
1.9. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy
1.9.1. Informacje ogélne
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczania na polecenie inspektora nadzoru nastepujacych dokumentow:
= rysunki robocze;
» aktualizacja harmonogramu robot ;

'#I mn = L | L] L] -

b
.
[



= dokumentacja powykonawcza;

* instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen.
Przedktadane dane winny byc na tyle szczegotowe, aby mozna byto ustalic ich zgodnos¢ z
dokumentami wchodzacymi w sktad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie
harmonogramow, rysunkow roboczych, wykazéw materiatéw oraz procedur ztozonych lub
wnioskowanych przez Wykonawce nie bedg miaty wptywu na kwote kontraktu i wszetkie wynikajgce

stad koszty ponoszone bedg wytacznie przez Wykonawce.

1.9.2. Rysunki robocze

1. Elementy, urzadzenia i materialy, dla ktorych inspektor nadzoru wyda polecenie przedtozenia
wykazow, rysunkow lub opisow nie beda wykonywane, uzywane ani instalowane dopoki nie otrzyma
on niezbednych dokumentéw oraz odpowiednio oznaczonych ostatecznych rysunkéw roboczych.
Inspektor nadzoru sprawdza rysunki jedynie w zakresie ogolnych warunkow projektowania i w
zadnym przypadku nie zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za omytki lub braki w nich
zawarte.

2. Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru do sprawdzenia po cztery (4) egzemplarze
wszystkich dokumentow w formacie A4 lub A3. W przypadku wigkszych rysunkow, ktére nie moga
by¢ tatwo reprodukowane przy uzyciu standardowej kserokopiarki, wykonawca ztozy trzy (3) kopie
dokumentu lub dostarczy jego zapis w formie elektronicznej. Rysunki robocze beda przedktadane
inspektorowi nadzoru w odpowiednim terminie tak, by zapewni¢ mu nie mniej niz 20 zwyktych
dni roboczych na ich przeanalizowanie.

3. O ile Inspektor Nadzoru nie postanowi inaczej, rysunki robocze sktadane beda przez Wykonawce,
ktory potwierdzi swoim podpisem i stemplem umieszczonym na rysunku roboczym, lub w inny
uzgodniony sposob, ze zostaty sprawdzone prze Wykonawce i zatwierdzone oraz, ze roboty w nich
przedstawione sa zgodne z warunkami umowy i zostaty sprawdzone pod wzgledem wymiaréw i
powigzan z wszelkimi innymi elementami. Inspektor Nadzoru, w uzasadnionych przypadkach,
moze wymagac akceptacji Projektanta.

1.9.3. Aktualizacja harmonogramu roboét

Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w dziedzinie rob6t budowlanych i montazowych,

kolejnosc robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robdot w terminie okreslonym w

umowie i zgodnie z wymaganiami zawartymi w p. 1.7.3 Wykonawca we wstepnej fazie robot

przedstawia do zatwierdzenia szczegotowy harmonogram robot i finansowania, zgodnie z

wymaganiami umowy.

1.9.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkich zmian w
rodzaju materiatow, urzadzen, lokalizacji i wielkosci robot. Zmiany te nalezy rejestrowac na
komplecie rysunkow, wytacznie na to przeznaczonych.

Po zakonczeniu robot kompletny zestaw rysunkow zostanie przekazany Zamawiajacemu.

1.9.5. Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen
Wykonawca dostarczy przed zakonczeniem robot, po szes¢ egzemplarzy kompletnych instrukcji w
zakresie eksploatacji i konserwacji dla kazdego urzadzenia oraz systemu mechanicznego,
elektrycznego lub elektronicznego zamontowanego podczas realizacji zamowienia. O wymogu tym
Wykonawca poinformuje producentow i/lub dostawcow, zas wynikajace stad koszty zostang
uwzglednione w koszcie dostarczenia urzadzenia lub systemu.

Instrukcje te winny byC dostarczone przed uruchomieniem ptatnosci dla Wykonawcy za
wykonane roboty przekraczajace poziom 75% zaawansowania. Wszelkie braki stwierdzone przez
inspektora nadzoru w dostarczonych instrukcjach zostana uzupetnione przez Wykonawce w ciagu 30
dni kalendarzowych nastepujacych po zawiadomieniu o stwierdzonych brakach.

Instrukcje musza by¢ kompletne i uwzgledniac catosc urzadzenia, uktadow sterujacych, akcesoriow i
elementow dodatkowych.

1.10. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez inspektora
Nadzoru.
1.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow



i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

Do wykonania robot budowlanych w budynkach uZytecznosci publicznej nalezy stosowac
materiaty posiadajace dopuszczenia do stosowania w budownictwie.
0d | -go maja 2004 roku za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby dla ktorych
producent:
- dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentow odniesienia wg
okreslonego systemu oceny zgodnosci
wydat krajowq deklaracje zgodnosci z dokumentem odniesienia
- oznakowat wyréb znakiem CE lub znakiem budowlanym B, zgodnie z obowigzujacymi
przepisami
Do obrotu i stosowania w budownictwie sa rowniez dopuszczone wyroby na podstawie
dotychczasowych przepisow, na zasadach w tych przepisach okreslonych; tzn. Zze wydane aprobaty
techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodnosci z normg lub aprobata techniczna, zachowujq waznos¢
do dnia okreslonego w tych dokumentach.
2.1 . Zrédta uzyskiwania materiatow i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot
muszq by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych szczegotowych specyfikacjach
technicznych. Wykonawca przedtozy Zamawiajacemu szczegotowq informacje o zrodle produkciji,
zakupu lub pozyskania takich materiatow, atestach, itp. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.

Wykonawca jest zobowiazany do dostarczania atestow i/lub wykonania prob materiatow
otrzymanych z zatwierdzonego zrodia dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, Zze nadal spetniajq one
wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej.

W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek
miejscowego zrodta, wiaczajac te, ktore zostaty wskazane przez zamawiajacego, przed
rozpoczeciem wykorzystywania tego zrodta wykonawca ma obowiazek dostarczenia inspektorowi
nadzoru wszystkich wymaganych dokumentow pozwalajacych na jego prawidtowa eksploatacje.
Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na plac budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilos¢ i jakosC odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow pochodzacych z
lokalnych zrodet wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.

2.2. Kontrola materiatéw i urzadzen
Inspektor Nadzoru moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty i
urzadzenia, Zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami szczegOtowych specyfikacji
technicznych. :
2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany)
przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Atesty certyfikaty i deklaracje

W przypadku materiatow, dla ktérych w szczegotowych specyfikacjach technicznych
wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy w sposob
jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez Wykonawce badan jakosci materiatow, inspektor
nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy petng
zgodnosc tych materiatow z warunkami podanymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe musza posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan musza by¢
dostarczone przez Wykonawce zarzadzajacemu realizacjg umowy.

Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia - wazna legalizacje, moga by¢ badane przez
zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwierdzona
niezgodnos¢ wtasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow i urzadzen z wymaganiami zawartymi
w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.



2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzen

Wykonawca jest zobowiazany zapewni¢. zeby materialy i urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos¢ i
wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Musza one w
kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego realizacja umowy,
az do chwili kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatow i urzadzen beda
zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym i inspektorem
nadzoru, lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez Wykonawce. Zapewni on, Ze
tymczasowo sktadowane na budowie materialy i urzadzenia beda zabezpieczone przed
uszkodzeniem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatow.
Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach Technicznych, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzZej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowal przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach
inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Liczba i rodzaje Srodkow transportu beda okreslone w projekcie organizacji robot. Musza
one zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie wykonawczym i
szczegotowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzadzajacego realizacja umowy, w
terminach wynikajacych z harmonogramu robot.

' Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obciaZzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda usunigte z
terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami Specyfikacji Technicznych, projektem organizacji robot opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie wszystkich elementow robot
okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Bltedy popetnione przez Wykonawce w wyznaczaniu robot zostang usuniete przez
Wykonawce na wilasny koszt z wyjatkiem sytuacji, kiedy dany biad okaze sie skutkiem btedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej
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i w Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzoru
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora Nadzoru pod
grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jakosci robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac zatozong jakosc robot
6.1 . Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robot i jakosci materiatow. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie
urzadzenia hiezbedne do pobierania probek i badania materiatow oraz jakosci wykonania robot

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow raz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i Specyfikacjach Technicznych.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosC sa okreslone w
Specyfikacjach Technicznych, normach i wytycznych. W przypadku , gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z umowa. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, Zze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byc z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong
mozliwosc udziatu w pobieraniu probek.

6.3. Badania i pomiary
Wszelkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacjach
Technicznych, stosowa¢ moina wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.

6.5. badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru dokonujac weryfikacji systemu kontroli prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych na podstawie wynikow wtasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1.certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Zze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

2.deklaracji zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg lub

- Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1 ktore spetniajg wymogi Specyfikacji
Technicznych.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez Specyfikacje
Techniczne, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjy
projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektor Nadzoru o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu
miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.
Jesli w Specyfikacjach Technicznych nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg liczone w
m? jako dtugos¢ pomnoZzona przez sredni przekroj.
llosci, ktore maja by¢ obmierzone dtugosciowo, beda mierzone w metrach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.
7.3. Czas przeprowadzania obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych dtugosci lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajace nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robat zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu
robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie poéiniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i iloS¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i uprzednimi
ustaleniami.
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8.3. Odbidr czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosc
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

De odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowad nastepujace
dokumenty:

= dokumentacje projektowq podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

» szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

= ksigzke obmiarow (oryginaty),

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z
Specyfikacjami Technicznymi,

© rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen.,
protokoty wszystkich odbiorow technicznych czesciowych,

w przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedy
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. Odbior ostateczny robot.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogoine

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosc
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dl tej roboty
w Specyfikacjach Technicznych i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartosc prac sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny.
9.2. Warunki umowy
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan zawartych w
Specyfikacjach Technicznych obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 07.07.1994 Prawo Budowlane/Dz. U. Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414 z
pozniejszymi zmianami,

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 roku w sprawie szczegotowego
zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzaju robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

6. Ustawa z dnia 29.01. 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych- Dz. U. Nr 19, poz. 177, z
pozniejszymi zmianami,

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09. 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno- uzytkowego - Dz. U. Nr 202, poz. 2072, z pozniejszymi
Zmianami,

8. Rozporzadzenie Komisji Europejskiej /WE/ nr 2151/ 2003 z dnia 16.12. 2003 r. zmieniajace
Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady /WE/ nr 2195/ 2002 w sprawie Wspolnego
Stownika Zamowien /CPV/
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-1
ROBOTY BUDOWLANE

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét budowlanych.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1, a w szczeg6lnosci:

¢ Przebudowe dachu na budynku ustugowym wraz z robotami dekarskimi

Ocieplenie stropu nad parterem

Przebudowe Scian i instalacji wewnatrz budynku oraz wybicie otworu okiennego i
drzwiowego

Przebudowa wewnetrznych instalacji.

Budowe pochylni dla niepetnosprawnych.

Montaz stolarki okiennej i drzwiowej

Roboty wykonczeniowe wewnatrz i na zewnatrz budynku.

® @ & o

2. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST "Wymagania ogélne”, pkt. 6

Fundamenty:

Zaprojektowano rozwiazanie fundamentowania bezposredniego w postaci i stop fundamentowych
z betonu B20 (C 16/20), stal zebrowana A-lIN RB500W, stal gtadka A-0 St0S.

Pod fundamentami wykona¢ warstwe podsypki Zwirowej stabilizowanej mechaniczne o grubosci 50
cm.

Klasa ekspozycji XC3.

Zbrojenie stop wg wynikow obliczen statycznych oraz rysunkow konstrukcyjnych.

Otulenie spodu taw i stop 5 cm.

Otulenie od gory oraz bokow taw i stop fundamentowych 3 cm.

Sciany wewnetrzne nosne budynku:

Murowane z pustakow ceramicznych gr. 25 cm, klasy 15 MPa, na zaprawie cementowej

z plastyfikatorem klasy M10. Zgodnie z polska norma ,,Konstrukcje murowe” PN-B-03002 Grubos¢
spoin poziomych i pionowych winna by¢ nie mniejsza niz 8 mm i nie wieksza niz 15 mm.
Kategoria robot murarskich B.

$ciany wewnetrzne dziatowe:

Na murowane z pustakow gazobetonowych gr. 12 cm, klasy 15 MPa, na zaprawie klejowej. Zgodnie z
polska norma ,,Konstrukcje murowe” PN-B-03002 Grubos¢ spoin poziomych i pionowych winna by¢
nie mniejsza niz 8 mm i nie wieksza niz 15 mm.

Kategoria robot murarskich B.
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Nadproza stalowe:

Zaprojektowano pod przyszte otwory w istniejacych Scianach nosnych, stalowe ze stali profilowanej
goracowalcowanej HEB100. Ilos¢ ksztattownikow dopasowac do szerokosci Sciany. W miejscu oparcia
nadprozy wykonac poduszki betonowe grubosci 15cm z betonu

Dopuszcza sie rozwigzanie alternatywne w postaci systemowych nadprozy prefabrykowanych -
nalezy zastosowac wytyczne montazu wg instrukcji producenta.

Stal profilowana stal 18G2, beton C16/20(B20)

Zbrojenie wg wynikow obliczen statycznych.

Klasa ekspozycji XC3.

Otulenie 2.5 cm.

Wience:

Zaprojektowano pod murtata oraz jako zwienczenie $ciany przeciwpozarowej, zelbetowe wylewane
na mokro o grubosci 25 wysokosci 20 i 25cm.

Beton B20 (C 16/20), stal Zzebrowana A-HlIN RB500W, stal gtadka A-0 St0S.

Klasa ekspozycji: XC3.

Prety gtowne nalezy taczy¢ na zaktad 40 cm.

Zbrojenie wg wynikow obliczen statycznych.

Otulenie 2.5 cm.

Dach budynku jednospadowy:

Zaprojektowano dach o konstrukcji drewnianej jednospadowej ustroju krokwiowo-jetkowym, kryty
blachg trapezowg o ciezarze max. 10kg/m?, wykonany z drewna klasy min. C-24. Konstrukcja
oparta na scianach zewnetrznych i stupkach drewnianych. Murtaty mocowaé do kotew M16
zabetonowanych w wiencach co ok. 150cm i zakotwionych do zbrojenie stupkow Scianki kolankowej
lub do dolnych pretow wienca.

Do potaczen elementow stosowac perforowane katowe blachy tacznikowe i gwozdzie budowlane.
Przekroje elementow wigzby dachowej wg rzutu wiezby w projekcie oraz wg wynikow obliczen
statycznych.

Dach zagaszenia jednospadowy:

Zaprojektowano dach o konstrukcji drewniano-stalowej jednospadowej ustroju krokwiowym, kryty
poliweglanem komorowym przezroczystym grubosci 16mm (3w) o ciezarze max. 3,0kg/m?. Dach
wykonany z drewna klasy min. C-24 oraz stali profilowanej RK 40x40x4mm 18G2. Konstrukcja oparta
na scianie zewnetrznej i stupkach stalowych. Murlate zakotwi¢ w scianie za pomoca kotew
chemicznych. Konstrukcje stalowa taczy¢ ze soba poprzez spawanie. Potaczenie z drewnem za
pomocg wkretow a potaczenie z betonem za pomocg blach weztowych i kotw do betonu.

Przekroje elementow wiezby dachowej wg rzutu wiezby w projekcie oraz wg wynikow obliczen
statycznych.

Konstrukcje stalowa zabezpieczy¢ antykorozyjnie poprzez dwukrotne malowanie farba emulsyjna.

Pochylnia zewnetrzna:

Pochylnia zaprojektowana z ksztattownikow stalowych zimnowalcowanych. Element nosny stanowi
profil zamkniety RK 80x80x3mm. Stezeniem podestu w ptaszczyznie jezdnej pochylni jest profil
zamkniety RK 80x80x3. Podest stalowy nalezy wykonac z systemowych krat pomostowych
produkowanych na dany wymiar. Kraty pomostowe wysokosci 30mm wykonane z ptaskownikow:
rozstaw ptaskownikow nosnych 33.3 mm wysokosci 30mm, grubosci 2mm

rozstaw ptaskownikow taczonych 22,2mm wysokosci 12mm, grubosc 2mm

Przyjeto modut kraty pomostowej 100x119,6cm

Porecz podjazdu dla niepetnosprawnych wykonana z profilu rurowego srednicy 42,4/3,mm.
Konstrukcja gtowna podestu w catosci spawana i kotwiona do Zelbetowych stupkow kotwami mech.
do betonu M12 po 4szt. na kazdq stope. Kraty podestowe skrecane z profilem zamknigtym 80x80x3
po obwodzie srubami M12 srednio co 30cm. Konstrukcje po spawaniu na miejscu budowy nalezy
zabezpieczy¢ antykorozyjnie stosujac odpowiednie powtoki malarskie.

Stal 18G2.

Balustrada:

Zaprojektowano jako stalowa malowang ze stali profilowanej; stupki RK50x50x4, porecze z RO
42,4x3mm poprzeczki pret 612mm.
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Stolarka okienna:
¢ szyby zespolone o wspotczynniku przenikania ciepta nie wiekszym niz U=1,3 W/mK,

3. Sprzet
Sprzet powinien odpowiadac¢ wymaganiom okreslonym w ST "Wymagania ogélne”, pkt. 3.
4. Transport

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
5. Wykonanie robét
5.1. Roboty Budowlane
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

6. Kontrola jakosci roboét
Wymagania dla robét budowlanych podano w punktach 5.2
7. Obmiar robot
Obmiaru dokonuje sie na budowie, zgodnie zasadami obmiaru Robdt podanymi w ST
"Wymagania Ogolne” pkt. 7.
8. Odbiér robét
Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegajq zasadom odbioru robot zanikajacych.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-2
ROBOTY ELEKTRYCZNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z budowa instalacji elektrycznych w ramach projektu

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych i drugorzednych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje
pewnos¢, Ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania
wynikajacych z doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

zaprojektowano instalacje:
o potaczen wyrownawczych
» gniazd ogoélnych

» o$wietlenia ogolnego

e przeciwporazeniowa

* przeciwprzepieciowa

» okablowania strukturalnego

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczng

Przedmiotem opracowania jest wewnetrzna instalacja elektryczna przebudowywanej czesci budynku
ustugowego w Szarowie na dz. nr 521/3. Przebudowywana czes¢ budynku wyposazona bedzie w
rozdzielnice elektryczna R. Rozdzielnica R zasilona bedzie istniejacej rozdzielnicy gtownej budynku
kablem prowadzonym wewnatrz budynku podtynkowo lub w nasciennej listwie PCV. Wytaczenie

19



pozarowe projektowanej instalacji elektrycznej bedzie realizowane za pomocg istn.
przeciwpozarowego wyltacznika pradu. Z rozdzielnicy R zasili¢é nalezy wszystkie odbiory
przebudowywanej czesci budynku

1.4 Okreslenia podstawowe

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku
pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktoceniowych.

Napigcie znamionowe linii - napiecie miedzyprzewodowe, na ktore linia jest zbudowana.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza - ogolna nazwa aparatow elektrycznych, a takze zespot tych
aparatow ze zwigzanym wyposazZeniem, wewnetrznymi potaczeniami, osprzetem, obudowami

i konstrukcjami wsporczymi - stuzacych do taczenia, sterowania, pomiaru, zabezpieczen i regulacji
pracy obwodéw elektrycznych,

Instalacja elektryczna - zespot odpowiednio potaczonych przewodow i kabli wraz ze sprzetem

i osprzetem elektroinstalacyjnym, a takze urzadzeniami oraz aparatami - przeznaczony do przesytu,
rozdziatu, zabezpieczenia i zasilania odbiornikow energii elektrycznej;

Rozdzielnica - zespot odpowiednio dobranej i wzajemnie potaczonej aparatury rozdzielczej,
zabezpieczeniowej, taczeniowej i pomiarowo-kontrolnej, usytuowany w szafce wolnostojacej,
przysciennej lub wnekowej,

Pozostate okreélenia podstawowe sa zgodne z norma PN-IEC60050-826.2000.

1.5 Ogéine wymagania dotyczqce robot

Instalacje powinny by¢ wykonywane zgodnie z :

- Polskimi Normami

- Obecnie obowigqzujacym Prawem Budowlanym i wymaganiami wszelkich wtadz lokalnych,
przepisow i regulacji terenowych.

Prace montazowe wykonac zgodnie z Przepisami Budowy Urzadzen Elektrycznych ze szczegolnym
Zwroceniem uwagi na zeszyt nr 6 - ochrona przeciwporazeniowa w urzadzeniach
elektroenergetycznych o napieciu do 1 kV, z dnia 31.03.1991r oraz zachowaniem warunkow
bezpieczenstwa i higieny pracy.

1.6 Dokumentacja robot montazowych instalacji elektrycznych

Dokumentacje robot montazowych instalacji elektrycznych stanowia:

projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
03.07.2003 r. W sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego” (Dz. U.
Z 2003 r. Nr 120. poz. 1133), dla przedmiotu zamowienia dla ktorego wymagane jest uzyskanie
pozwolenia na budowe,

projekt wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
2 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonatno-uzytkowego
{Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072),

specyfikacja techniczna (szczegotowa) wykonania i odbioru robot (obligatoryjna w przypadku
zamowien publicznych), sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02
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09.2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrany zdrowia (Dz. U.
22002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzn. zmianami),

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r.
o wyrobach budowlanych (Dz. U.z20D4 r. Nr 92, poz. 881),

- protokoty odbiorow czesciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zataczonymi protokotami
z badan kontrolnych,

dokumentacja powykonawcza czyli wczesniej wymienione czesci sktadowe dokumentacji robot
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy
Prawo budowlane z dnia. 7 lipca 1994 r. - tekst jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
Z pozniejszymi zmianami).

Roboty nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robdét budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania.

1.7 Nazwy i kody

Grupy robot, klasy robot lub kategorie robot:

Klasyfikacja robot wg. Wspolnego Stownika Zamowien

45 311 200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45 315 700-5 instalowanie rozdzielni elektrycznych

45 315 100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45 317 000-2 Inne roboty elektryczne

45 310 000-3 Roboty instalacji elektrycznych

45 317 000-2 Instalacje elektryczne

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Materiaty uzyte do wykonania instalacji musza scisle spetnia¢ wymagania niniejszej specyfikacji oraz
by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Mozliwe jest zaproponowanie produktow rownorzednej
jakosci. Jakiekolwiek przerdbki projektowe, budowlane i instalacyjne muszq by¢ wykonane na koszt
wykonawcy. Wszystkie materiaty wymagaja akceptacji Inspektora Nadzoru.
W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje
dotyczace zrodta wytwarzania materiatow oraz odpowiednie Swiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru. Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ oznakowanie CE oraz deklaracje producenta
0 zgodnosci z odpowiednimi dyrektywami. Urzadzenia powinny by¢ zamontowane zgodnie
z zaleceniami producenta zawartymi w instrukcji obstugi. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc
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za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow dostarczanych na plac budowy
oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

Wyroby i materialy winny spetnia¢ warunki okreslone Ustawa dnia 16 kwietnia 2004r.
o wyrobach budowlanych potwierdzone wymaganymi dokumentami zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobu deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu , gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé
i wlasciwos¢.

2.2. Parametry techniczne

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny posiada¢ parametry techniczne
odpowiednie do warunkéw, w ktorych maja by¢ zastosowane, w szczegolnosci powinny spetniac
poniZsze wymagania :

a. Napiecie - wyposazenie elektryczne powinno by¢ dobrane do maksymalnych zastosowanych
napie¢ roboczych (wartos¢ skuteczna napiecia w przypadku pradu przemiennego), jak rowniez do
mogacych wystapi¢ przepiec. W pewnych przypadkach dla okreslonego wyposazenia moze byc
wymagane uwzglednienie najnizszych wartosci napiec, ktore moga wystapic.

b. Prad - wszystkie elementy wyposaZenia elektrycznego powinny by¢ dobrane z uwzglednieniem
maksymalnej wartosci pradu ustalonego (wartoSC skuteczna w przypadku pradu przemiennego),
ktora moze wystapic w normalnych warunkach eksploatacji oraz z uwzglednieniem pradow
mogacych wystapi¢ w warunkach zaktoceniowych w okreslonym czasie ( np. w czasie dziatania
zabezpieczen ), podczas ktérego moze bycC spodziewany przeptyw pradu przeciazeniowego.

c. Czestotliwos¢ - jezeli czestotliwos¢ ma wptyw na dziatanie wyposazenia elektrycznego,
to czestotliwos¢ znamionowa tego wyposazenia powinna by¢ skorelowana z czestotliwoscia,
ktéra moze wystapi¢ w obwodzie.

d. Warunki wykonania instalacji elektrycznej - wyposazenie elektryczne powinno by¢ dobrane
tak, aby bezpiecznie wytrzymywato narazenia i i warunki Srodowiskowe w miejscu zainstalowania
wg. PN-[EC 60364-1 w miejscu zainstalowania. Jezeli element wyposazenia
nie odpowiada warunkom jego zainstalowania, moze on byc zastosowany pod warunkiem,
Ze bedzie zapewnione odpowiednie dodatkowe zabezpieczenie jako czes¢ kompletnej instalacji
elektrycznej.

e. Obciazenie - wyposaZenie elektryczne dobrane na podstawie charakterystyk obcigzenia powinno
by¢ dostosowane do obciaZzenia, z uwzglednieniem wspotczynnika obciazenia
i normalnych warunkow eksploatacji.

f. Zapobieganie szkodliwym skutkom - wyposaZenie powinno by¢ dobrane tak, aby nie bylto
powodem szkod w innym wyposazeniu lub zaktocen w zasilaniu podczas normalnej eksploatacji,
w tym rowniez podczas czynnosci taczeniowych. W tym kontekscie do czynnikow, ktore moga
miec szkodliwy wptyw naleza np. :

- wspotczynnik mocy
- prad rozruchowy
- niesymetria obciazenia.

2.3. Skiadowanie materiatow

Gospodarke materiatami nalezy prowadzic zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowej
dla przedsiebiorstw budowlano-montazowych i wytycznymi dla przedsiebiorstw wykonujacych
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elektryczne roboty instalacyjno- montazowe. Sposob sktadowania materiatéw elektrycznych
w magazynie jak i konserwacja tych materiatéw powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatow.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot, zardwno w miejscu tych robot jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,
sprzetu, itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna  gwarantowa¢ wykonanie robot  zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet powinien miec ustalone parametry techniczne
i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z jego
przeznaczeniem. Maszyny i urzadzenia mozna uruchomic dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowotane.

Do wykonania robot elektrycznych wymagany jest nastepujacy sprzet podstawowy:

- elektronarzedzia podreczne,

- przyrzady pomiarowe elektrotechniczne (megaomomierz, mostek kablowy, probnik wytrzymatosci
izolacji, probnik pomiaru izolacji, miernik opornosci pozornej).

4. TRANSPORT

$rodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot elektrycznych.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniem.
Kable nalezy przewozi¢ na bebnach. Dopuszcza sie przewozenie bebnow z kablami w skrzyniach
samochodow ciezarowych lub w przyczepach. Bebny z kablami przewozone w skrzyniach
samochodowych powinny by¢ ustawione na krawedziach tarcz a tarcze bebnéw powinny byc
przymocowane do dna samochodu. Umieszczenie i zdejmowanie bebnow z kablami ze skrzyni
samochodu zaleca sie wykona¢ za pomoca zurawia. Dopuszcza sie przewozenie kabla w kregach,
jezeli masa kregu nie przekracza 80 kg a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4°C
przy czym wewnetrzna srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna Srednica zewnetrzna
kabla. Do transportu materiatow potrzebnych do wykonania robot elektrycznych wykorzystany
zostanie sprzet wymieniony w pkt. 3 oraz srodki transportu dostawcow materiatow i urzadzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca robot elektrycznych przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji
i harmonogram robot elektrycznych uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich te roboty beda
wykonywane,

Przy wykonywaniu robot ogolnobudowlanych zwiazanych z wykonawstwem robot elektrycznych
nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w ,Warunkach Technicznych Wykonawstwa i Odbioru
w Budownictwie Ogolnym”.
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5.1.1. Kolejnos¢ realizacii robét.

Roboty elektryczne powinny by¢ wykonywane wg. harmonogramu budowy skoordynowanego
ze wszystkimi rodzajami robot budowlano - montazowych.

Instalacja elektryczna wewnetrzna, wytacznik pozarowy
Przedmiotem opracowania jest wewnetrzna instalacja elektryczna przebudowywanej czesci budynku
ustugowego w Szarowie na dz. nr 521/3. Przebudowywana czes¢ budynku wyposazona bedzie w
rozdzielnice elektryczna R. Rozdzielnica R zasilona bedzie istniejacej rozdzielnicy gtownej budynku
kablem prowadzonym wewnatrz budynku podtynkowo lub w nasciennej listwie PCV. Wytaczenie
pozarowe projektowanej instalacji elektrycznej bedzie realizowane za pomoca istn.
przeciwpozarowego wytacznika pradu. Z rozdzielnicy R zasili¢ nalezy wszystkie odbiory
przebudowywanej czesci budynku. Plan wewnetrznej instalacji elektrycznej przedstawiony jest na
rys. ER1. Na rzucie budynku przedstawiono lokalizacje gniazd wtyczkowych, gniazd RJ45, tacznikow
i wypustow oswietleniowych, potaczen wyrownawczych, rozdzielnicy elektrycznej, gtownych tras
kablowych. Kazdy obwod wychodzacy z rozdzielnic elektrycznych bedzie zabezpieczony za pomoca
odpowiednich aparatow elektroinstalacyjnych oraz wytacznikéw roznicowo - pradowych o pradzie
roznicowym 30mA. Schemat zasilania budynku wg rys. nr ES1. Instalacje elektryczng nalezy wykonac
przewodami: obwody oswietleniowe przewodami o klasie reakcji na ogien B2ca 3(4)x1,5mm2 w
pomieszczeniach komunikacji ogolnej, stuzacych celom ewakuacji oraz przewodami Dca w
pozostatych pomieszczeniach. Obwody zasilajace gniazda 1-f przewodami o klasie reakcji na ogien
B2ca 3x2,5mm2 w pomieszczeniach komunikacji ogolnej, stuzacych celom ewakuacji oraz
przewodami Dca w pozostatych pomieszczeniach. Obwody zasilajace gniazda 3-f przewodami
B2ca/Dca pieciozytowymi o przekrojach dostosowanych do obciazenia. Catos¢ nalezy wykonac
zgodnie z przepisami PBUE, PN-IEC 60364, N SEP-E-002.

Rozdzielnica gtéwna R.

Rozdzielnica gtowna R spetnia funkcje rozdziatu energii elektrycznej na wszystkie odbiory
przebudowywanej czesci budynku. Rozdzielnice R wyposazy¢ w gtéwny roztacznik pradu, ogranicznik
przepie¢ klasy 1+, kontrole napigcia, wytaczniki nadpradowe i réznicowo pradowe o pradzie
réznicowym 30mA. Rozdzielnica R umieszczona bedzie w pomieszczeniu biblioteki. Rozdzielnica R w
obudowie nasciennej lub podtynkowej min IP30 w Il klasie ochrony. Rozdzielnica R zasilona bedzie z
istniejacej rozdzielnicy gtownej budynku Schemat elektryczny rozdzielnicy R przedstawiono na rys.
ES1.

Obwody gniazd i wypustéw
Obwody gniazd 1-f w budynku wykonane beda przewodami o klasie reakcji na ogien B2ca 3x2,5mm2
w pomieszczeniach komunikacji ogdlnej, stuzacych celom ewakuacji oraz przewodami Dca w
pozostatych pomieszczeniach. Obwody 3-f wykonane bedg przewodami pieciozytowymi o przekroju
dostosowanym do obcigzenia. Przewody w budynku prowadzone beda w korytach kablowych w
przestrzeni sufitu podwieszonego, podejscia do gniazd wykonane beda podtynkowo. Przewody
prowadzone po $cianach nalezy utozy¢ pod przynajmniej Smm warstwa tynku. Pod ewentualnymi
ptytkami 5 z glazury przewody prowadzi¢ w rurkach instalacyjnych. Dla wypustow kablowych nalezy
pozostawic przynajmniej 3m zapasu przewodu/kabla. Lokalizacja gniazd i wypustow kablowych
pokazana jest na rys. ER1. Gniazda ogolne w pomieszczeniach suchych montowac na wysokosci 0,3m
od podtogi, w sanitariatach na wysokosci 1,4m, w kuchni nad i pod blatami. Trasa prowadzenia
przewodow zasilajacych powinna przebiegac w linii prostej, nie nalezy prowadzi¢ przewodow w
liniach ukosnych. Odlegtosci prowadzonych linii od okien, drzwi, sufitu, i podtogi oraz miejsca
montazu gniazd nalezy zachowac zgodnie z przepisami PBUE, PN-1EC 60364 i N SEP-E-002.

Obwody oswietlenia ogélnego

Obwody oswietleniowe wykonane bedq przewodami o klasie reakcji na ogien B2ca 3(4)x1,5mm2 w
pomieszczeniach komunikacji ogolne, stuzacych celom ewakuacji oraz przewodami Dca w
pozostatych pomieszczeniach. Przewody prowadzone beda w podtynkowo. Przewody prowadzone po
$cianach nalezy utozy¢ pod przynajmniej Smm warstwa tynku. Pod ewentualnymi ptytkami z glazury
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przewody prowadzi¢ w rurkach instalacyjnych. Dla wypustow kablowych nalezy pozostawic
przynajmniej 3m zapasu przewodu/kabla. Trasa prowadzenia przewodow zasilajacych powinna
przebiegac w linii prostej, nie nalezy prowadzi¢ przewodow w liniach ukosnych. Zastosowac oprawy
oswietleniowe z elektronicznymi statecznikami. Odlegtosci prowadzonych linii od okien, drzwi,
sufitu, i podtogi oraz miejsca montazu wytacznikéw nalezy zachowac zgodnie z przepisami PBUE,
PN-IEC 60364 i N SEP-E-002. Nalezy zapewnic natezenie oswietlenia na ptaszczyznie pracy nie
mniejsze niz poedano ponizej: 1. Korytarze - 100lx 2. Sanitariaty, pom. gospodarcze, pom.
techniczne - 200lx 3. Biblioteka - 500lx Sterowanie oswietleniem za pomocq tacznikow
jednobiegunowych, swiecznikowych, schodowych, monostabilnych, czujnikow ruchu. Sposob
sterowania o$wietleniem ustali¢ na etapie projektu wykonawczego.

Instalacja ochrony przeciwporazeniowej.

Zgodnie z obowiazujacymi przepisami instalacje elektryczne w budynku wykonane beda w uktadzie
TN-S/Wytacznik ochronny. Rozdziat przewodu ochronno-neutralnego PEN na przewod neutralny N i
ochronny PE przewidziano w rozdzielnicy gtownej wg odrebnego opracowania. Jako system ochrony
przed porazeniem pradem elektrycznym nalezy zastosowac samoczynne wytaczenie zasilania i
zrealizowa¢ je za pomoca: a) wytacznikow nadmiarowo pradowych b) wylacznikéw roznicowo-
pradowych o pradzie réznicowym 30mA c) roztacznikow bezpiecznikowych Przewéd ochronny PE
nalezy podtaczy¢ do zestykow ochronnych gniazd wtyczkowych, obudow metalowych aparatow i
urzadzen elektrycznych, konstrukcji wsporczych tablic rozdzielczych nn, lokalnych i gtownych
potaczen wyrownawczych. W celu wyrownania potencjatow przewidziano zainstalowanie w budynku
gtownej szyny uziemiajacej wykonanej z ptaskownika FeZn 50x4mm, do ktorego nalezy podtaczyé
wszystkie instalacje budynku wykonane rurami metalowymi. Gtowne potaczenia wyrownawcze
wykonac przewodami NHXMH 25mm, potaczenia wyréwnawcze miejscowe miedzy dwiema czesciami
przewodzacymi dostepnymi wykonac przewodami o przekroju nie mniejszym niz mniejszy z
przewodow ochronnych doprowadzonych do przedmiotowej czesci przewodzacej dostepnej,
potaczenia wyrownawcze miejscowe miedzy czesciami przewodzacymi dostepnymi i czesciami
obcymi wykonac przewodami o przekroju S = 0,5 SPE, gdzie SPE to przekréj przewodu ochronnego
doprowadzonego do rozpatrywanej czesci przewodzacej dostepnej. Potaczenia wyrownawcze
miedzy dwiema czesciami przewodzacymi obcymi wykonac przewodem NHXMH émm2 . W budynku
zamontowane beda lokalne szyny wyréwnawcze. W rozdzielnicy RG uziemi¢ przewod PE poprzez
bezposrednie podtaczenie do uziomu fundamentowego. Przed oddaniem instalacji do eksploatacji
nalezy wykonac szczegotowe pomiary skutecznosci zadziatania zabezpieczen i systemu izolacji.
Ochrona przeciwporazeniowa zaprojektowana zostata zgodnie z normami PN-IEC-60364 oraz N SEP-
E-001. 7 5.5 Instalacja ochrony przepieciowej Dla projektowanego obiektu ochrona przepieciowa
bedzie zrealizowana jako dwustopniowa. Ochrone przepieciowa nalezy zrealizowac za pomoca
ogranicznikow klasy I+1l zamontowanych w rozdzielnicy R. Ochrone przed przepieciami
zaprojektowano zgodnie z PN-IEC-60364. 5.6 Ochrona przeciwpozarowa W projektowanej czesci
budynku przewiduje sie zastosowanie nastepujacych srodkow ochrony pozarowej w instalacjach
elektrycznych wewnetrznych: a.) Przepusty instalacyjne o srednicy powyzej 4 cm w Scianach i
stropach, niebedacych oddzieleniami przeciwpozarowymi, dla ktorych jest wymagana klasa
odpornosci ogniowej co najmniej El 60 lub REI 60, powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (El) tych
elementow. b.) Przeciwpozarowy wytacznik pradu PWP - istniejacy, poza zakresem opracowania.
Instalacja okablowania strukturalnego

Dla potrzeb sieci komputerowej i telekomunikacyjnej projektuje sie okablowanie strukturatne w
standardzie UTP kat. 6 obejmujace swoim zakresem: e okablowanie poziome, e szafa dystrybucyjna.
Glowny punkt dystrybucyjny GPD zlokalizowany zostanie w pomieszczeniu biblioteki. Sygnat zostanie
doprowadzony do GPD z gtownego punktu dystrybucyjnego w istn. budynku. Punkty logiczne PEL
nalezy rozmiescic na poszczegolnych kondygnacjach budynku wg lokalizacji na rzutach. Dla
zapewnienia pokrycia budynku sygnatem WiFi projektuje sie okablowanie dla urzadzen Acces Point
(mozliwy standard PoE). Kazde zainstalowane przytacze RJ45 kat. 6 stanowi pojedynczy punkt
logiczny okablowania skretkowego. Projektowane tory skretkowe kat. 6 nalezy wyprowadzic¢ z szaf
dystrybucyijnych i zakonczy¢ gniazdami RJ45 kat. 6, ktore zostang zainstalowane w poszczegolnych
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pomieszczeniach budynku. W szafie dystrybucyjnej GPD okablowanie skretkowe nalezy zakonczyc na

panelach krosowych RJ45 kat. 6. Schemat instalacji LAN oraz widok szaf GPD na etapie projektu
wykonawczego. 8 Lokalizacje gniazd RJ45 przedstawiono na rzutach - ER1. Doktadng lokalizacje

oraz ilos¢ gniazd RJ45 nalezy ustali¢ z Inwestorem. Gniazda RJ45 montowa¢ nasciennie we
wspolnych ramkach z gniazdami 230V, w przestrzeni sufitu podwieszonego

5.6. Uwagi koncowe

Catos¢ prac zwigzanych z pracami elektrycznymi nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowiazujacymi
normami i przepisami BHP.

1.

2.

3.

Instalacje powinien realizowa¢ wytacznie wykwalifikowany wykonawca, posiadajacy bogate
doswiadczenie w danego typu rozwiazaniach.

W przypadku jakichkolwiek rozbieznosci w dokumentacji, nalezy pisemnie zgtosic problem
projektantowi, ktory zobowigzany jest do pisemnego rozstrzygniecia.

Wszystkie materialy wprowadzone do robot winny by¢é nowe, nieuzywane, najnowszych
aktualnych wzorow, winny réowniez uwzgledniac wszystkie nowoczesne rozwiazania techniczne.

. Okreslenia materiatow i technologii za pomocq znakow towarowych i nazw handlowych uzyto w

celu dostatecznie dokladnego opisania elementow budowlanych. W kazdym przypadku dopuszcza
sie zastosowanie materialow i technologii rownowainych o parametrach nie gorszych niz
Zaproponowane.

. Alternatywne rozwiazania sg mozliwe w przypadkach, kiedy sq mniej kosztowne i co najmniej

rownorzedne konstrukcyjnie, funkcjonalnie i technicznie od wskazanych w dokumentacji.
Rozwiazaniom takim winny towarzyszy¢ wszelkie informacje konieczne dla kompletniej oceny
przez Biuro Projektow tacznie z rysunkami, obliczeniami projektowymi, specyfikacjami
technicznymi, przedziatem cen, proponowana technologia budowy i innymi istotnymi
szczegotami.

Wykonawca poszczegolnych instalacji powinien w czasie zamawiania urzadzen i aparatow
doktadnie zapoznac sie z ofertg przedstawiang przez Dostawce sprzetu i wymogami zawartymi w
dokumentacji technicznej, tak aby ustrzec sie przed bitednym lub niezgodnym wykonaniem
instalacji, gdyz to na nim ciazy ta odpowiedzialnosc.

Wszystkie ewentualne rozbieznosci Wykonawca w porozumieniu z Inwestorem winien zgtosi¢
Projektantowi na 30 dni przed dokonaniem zamowienia urzadzef.

Przy wykonywaniu prac instalacyjnych zachowa¢ koordynacje z pozostatymi instalacjami
branzowymi.

. NaleZy stosowac wyiacznie kable i przewody spelniajace zalozenia dyrektywy CPR,

potwierdzone poprzez Deklaracie Wiasciwosci Uzytkowych (z _ang. DoP: Declaration of
Performance) wydana w formie elektronicznej lub papierowej.

. Przy wykonywaniu prac instalacyjnych zachowa¢ koordynacje z pozostatymi branzami.

5.7. Proby i pomiary pomontaZowe.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykona¢ badania i pomiary dla wykonanej instalacji
elektrycznej. Z przeprowadzonych badan i pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokoty podpisane przez
posiadajacego odpowiednie uprawnienia wykonawce tych badan i pomiarow.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne

Zapewnienie jakosci wykonania poszczegélnych zakresow robot reguluja odpowiednie normy
oraz dokumentacja techniczna dotyczaca niniejszego zakresu branzy elektrycznej.

Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania jak rowniez przestrzegania, obowiazujacych
i aktualnych na dzien realizacji, norm i przepisow obejmujacych wykonywany zakres robot.
Nieobowiazujace normy mogaq stuzy¢ w celach pogladowych jako np. poradnik.

Wymagana projektem oraz obowigzujacymi przepisami jakos¢ wykonywanej instalacji elektrycznej
powinien zapewni¢ wykonawca przez stosowanie wtasciwych materiatow, metod wytwarzania
i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli. Wymaganie to dotyczy réwniez dziatalnosci
projektowej wykonawcy. System jakoSci stosowany przez wykonawce powinien by¢ otwarty
na dodatkowa kontrole ze strony zamawiajacego lub organu niezaleznego, w catym procesie
realizacji zamoOwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za jakosc
wykonanych robot.

6.2. Sprawdzenie cigglosci zyt.

Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonac przy uzyciu
przyrzadow o napigciu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uznac za dodatni, jezeli
poszczegolne zylty nie majg przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu koncach linii s oznaczone
identycznie.

6.3. Pomiar rezystancji izolacji.

Pomiar nalezy wykonac za pomoca megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV, dokonujac

odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik nalezy uznac za dodatni,

jezeli rezystancja izolacji wynosi¢ co najmniej :

- 20 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego,
0 napieciu znamionowym do 1 kV

- 50 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego,
0 napigciu znamionowym wyzszym niz 1 kV oraz kablami elektroenergetycznymi o izolacji
Z tworzyw sztucznych,

- 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg. PN-76/E-90300.

6.4. Badania po wykonaniu robét

W przypadku zadowalajacych wynikow pomiarow i badan wykonanych przed i w czasie wykonywania
robot, na  wniosek  Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moZe  wyrazic zgode
na niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot.

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostanq przez
Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien ST zostana rozebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
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7. OBMIAR ROBOT

Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie wykonanie wszystkich prac niezbednych do wykonania
instalacji elektrycznych. Obmiaru robot przewiduje sie dokona¢ w oparciu o Dokumentacje
Projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia wynikte w czasie budowy, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Jednostkami obmiaru sa:

im - dla zewnetrznych linii kablowych

1szt - dla aparatury i urzadzen

1obw. - dla instalacji sity i oswietleniowej

8. ODBIOR ROBOT

Instalacje elektryczne powinny by¢ poddane pomiarom i sprawdzone przed oddaniem

ich do eksploatacji oraz po kazdej modernizacji i przebudowie w celu potwierdzenia zgodnosci

wykonania z wymaganiami normy grupy PN-IEC 60364. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie

z dokumentacjq projektowa, ST i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem niezbednych tolerancji daty wyniki pozytywne.

Przy odbiorze Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty :

- projektowa dokumentacje powykonawcza,

- geodezyjna dokumentacje powykonawcza protokoty z dokonanych pomiarow,

- protokoty odbioru robét zanikajacych,

- ewentualng ocene robot wydang przez zaktad energetyczny.

Przy dokonywaniu odbioru robot nalezy:

1) sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych robot z umowa, z dokumentacja i ewentualnymi wpisami
uprawnionych 0sob w Dzienniku Budowy (Robot), z warunkami technicznymi wykonania, normami
i przepisami;

2) sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot odpowiednimi protokétami pomiarow
i prob po montazowych oraz protokétami z rozruchu technologicznego;

3) Z odbioru robot elektrycznych powinien by¢ spisany protokét podpisany przez upowaznionych
przedstawicieli zamawiajacego i oddajacego wykonane roboty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawgq ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Do pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa
ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Kwota
ryczattowa pozycji bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na
jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w Dokumentacji Projektowej.
Kwoty ryczattowe bedq obejmowac :

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w ST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegoblnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY | NORMY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-1EC60050-826

Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-76/E-05125

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-EN 60439-1:2003

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe, Wymagania dotyczace
zestawdw badanych w petnym i niepetnym zakresie badan typu.

PN-88/E-08501

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

PN-93/E-90401

Kable elektroenergetyczne i syghalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV.
Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

PN-1EC 60364-5-559:2003

Instalacje elektr. w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.

PN-IEC/60364-1+5

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

N-SEP-E-004

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 60617-11:2004

Symbole graficzne stosowane w schematach - Czesc 11: Architektoniczne
i topograficzne plany i schematy instalacji elektrycznych.

PN-N-01255:1992

Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa.

10.2. Inne dokumenty

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych .

- Rozporzadzenie Ministra Energetyki i Energii Atomowej oraz Administracji, Gospodarki
Terenowej i Ochrony Srodowiska z dnia 9 kwietnia 1977 r. w Sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ instalacje elektro- energetyczne i urzadzenia os$wietlenia
elektrycznego (Dz.U. nr.14 z 1977r.- poz. 58).




-Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r.
W sprawie ochrony przeciw-pozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenow (Dz.
U. Nr80 poz 563).

-Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07.06.2010 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, obiektow budowlanych i terenow
(DzU Nr 109 z 2010r. poz. 719).

- Zakres prac pomiarowo - regulacyjnych urzadzen elektroenergetycznych budownictwa.
»Elektromontaz” 1982r.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-3
ROBOTY SANITARNE.

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1, a w szczegolnosci:

2. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w ST "Wymagania ogolne”, pkt. 6

INSTALACJA WODOCIAGOWA
Opis instalacji wodociagowej

Opis ogolny

Budynek usytuowany na dziatce 521/3 w Szarowie podtaczony jest do istniejacego zrodta
zimnej wody.
W celu podtaczenia nowo zaprojektowanych urzadzen sanitarnych zaprojektowano nowe przewody
wody zimnej rozprowadzone w bruzdach sSciennych oraz przy scianie pod stropem w obudowie z ptyt
g-k. Istniejace przewody, ktore pozostaty w wyniku demontazu istniejacych urzadzen sanitarnych
nalezy zdemontowac (pod warunkiem, ze nie s do nich podtaczone inne odbiorniki, zlokalizowane
w pomieszczeniach sasiednich - nie ujetych niniejszym opracowaniem). Jesli s do nich podtaczone
inne odbiorniki, wowczas nalezy zdemontowac¢ tylko i wytacznie zbedne odcinki wyzej
wymienionych przewodow.
Zapotrzebowanie na wode dla catego budynku nie ulega zwigkszeniu.
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Opis instalacji wody zimnej

Instalacje wody zimnej zaprojektowano z rur polipropylenowych jednorodnych (PP) systemu
WAVIN BORplus. Do wody zimnej nalezy uzy¢ rur z szeregu PN 10. Laczenie rur i ksztattek systemu
wykona¢ poprzez zgrzewanie polifuzyjne w temp. 260°C - 280°C. Przewody instalacji wodociagowej
nalezy rozprowadzi¢, w bruzdach $ciennych w systemie trojnikowym - zgodnie z czescia rysunkowa
niniejszego projektu oraz pod stropem pomieszczen przy scianie w obudowie. Przy przejsciach przez
$ciany nalezy zastosowac tuleje ochronne wykonane z rur PP o srednicy wiekszej od srednicy rury
przewodowej o co najmniej dwie dymensje. Rury ochronne nalezy réwniez stosowac przy przejsciu
przez drzwi.

Rurociagi wodne nalezy zaizolowac cieplnie izolacja dostepna w sprzedazy. Grubos¢ izolacji
zgodna z ofertq wg srednicy rur i temperatury w pomieszczeniu zgodnie z Warunkami Technicznymi.

Opis instalacji wody cieptej

Instalacje wody cieptej zaprojektowano z rur polipropylenowych stabilizowanych systemu
WAVIN BORplus. Laczenie rur i ksztattek systemu wykonac poprzez zgrzewanie polifuzyjne w temp.
260°C - 280°C. Przewody instalacji wodociagowej nalezy rozprowadzi¢ w warstwie w bruzdach
sciennych w systemie trojnikowym - zgodnie z czescig rysunkowa niniejszego projektu oraz pod
stropem przy $cianie w obudowie. Przy przejsciach przez sciany nalezy zastosowac tuleje ochronne
wykonane z rur PP o srednicy wiekszej od srednicy rury przewodowej o co najmniej dwie dymensje.
Rury ochronne nalezy rowniez stosowac przy przejsciu przez drzwi.

Rurociagi wodne nalezy zaizolowac cieplnie izolacjq dostepna w sprzedazy. Grubosc¢ izolacji
zgodna z oferta wg Srednicy rur i temperatury w pomieszczeniu zgodnie z Warunkami Technicznymi.

Ciepta woda uzytkowa dla pomieszczen budynku objetych w opracowaniu przygotowywana
bedzie przy pomocy projektowanego, dwufunkcyjnego, gazowego kotta kondensacyjnego. Kociot
zlokalizowany bedzie w pomieszczeniu 0.02.

Zgodnie z wymaganiami normatywnymi, ciepta woda doprowadzona do punktu poboru powinna
posiadac temperature 55 do 60°C.

Wyposazenie i armatura

Proponuje sie wykonanie instalacji z systemu rur z polipropylenu PP produkowany z polipropylenu
typ 3. W sktad ktorego wchodza:

» ksztattki PP w zakresie srednic 16-125mm
= ksztattki PP z wtopkami (gwinty wewnetrzne oraz zewnetrzne)
= zawory PP kulowe i grzybkowe

= dodatkowe akcesoria i narzedzia do montazu
Parametry proponowanego systemu rur i ksztattek:

» temperatura pracy statej - 60°C
= maksymalna temperatura - 90°C

* maksymalne ci$nienie przy pracy statej - 10 barow
Armature i wyposazenie stanowia:

= baterie stojace z perlatorem, ograniczeniem wyplywu do umywalek i zlewozmywakow

* bateria Scienna natryskow z mieszaczem i zestawem natryskowym przesuwnym

= zawory katowe odcinajace pod baterie stojace, do dolnoptukow

. : sptuczki zbiornikowe WC z przyciskiem dwudzielnym splukiwania 3i 6 L
Uwaga!

\%Vszystkie urzadzenia domowe takie jak pralki i urzadzenia sanitarne musza by¢ wyposazone w
odpowiednie indywidualne urzadzenia zabezpieczajace - antyskazeniowe (np. przerwa powietrzna
pomiedzy koncem wylewki baterii czerpalnej, a gorng krawedzia przyboru sanitarego w przypadku
urzadzen sanitarnych oraz syfony odptywowe).

INSTALACJA
KANALIZACJI SANITARNEJ
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Opis ogolny

Scieki bytowo-gospodarcze odprowadzane beda z budynku za pomoca istniejacych pionéw
kanalizacji sanitarnej i poziomych przewodow odptywowych.
tlos¢ odprowadzanych sciekow dla catego budynku nie ulega zwiekszeniu.

Opis instalacji kanalizacji sanitarnej

Wewnetrzna instalacja kanalizacyjna zostanie wykonana z rur kanalizacyjnych PVC-U na ztacza
kielichowe z uszczelka elastyczna. Podejscia odptywowe nalezy wykonac typowe dla wszystkich
urzadzen sanitarnych (miska ustepowa DN110) zachowujac spadek podejs¢ nie mniejszy niz 2%. W
celu podtaczenia urzadzen sanitarnych do instalacji kanalizacyjnej wykorzystano istniejace odcinki
kanalizacji sanitarnej, poziome przewody odptywowe oraz piony kanalizacji sanitamej, ktore
zostaty przedstawione w czesci graficznej opracowania. Zaprojektowano odpowietrzenie instalacji
kanalizacji sanitarnej rura 110 PVC-U. Nalezy wykona¢ przebicie w stropie i wyprowadzic rure
zakonczong wywiewka ponad potac dachowa.

W przejsciach przez Sciany zastosowane beda rury ochronne.

Wyposazenie i armatura

Proponuje sie wykonanie instalacji z rur PVC-u firmy Wavin.
Armature i wyposazenie stanowia:

»  zestawy kompaktowe WC z odptywem poziomym
s umywalki ceramiczne

»  zlewozmywak stalowy

» brodzik

INSTALACJE OGRZEWCZE

Instalacje grzejnikowe

Projektowana instalacja ogrzewcza zasilajaca grzejniki w budynku wykonana zostanie z rur
stalowych, ktora bedzie rozprowadzata czynnik grzewczy przy $cianach pod stropem w uktadzie
trojnikowym do podtaczen grzejnikow. Podejscia do grzejnikow prowadzic po Scianie.

Sposob wykonywania potaczen projektowanego systemu z rur stalowych powinien by¢ zgodny z
wytycznymi producenta rur.

Istniejace przewody c.o0. wraz z grzejnikami, ktore przebiegaja przez pomieszczenia objete
niniejszym opracowaniem nalezy zdemontowac.

Grzejniki

Jako elementy grzejne zastosowano energooszczedne grzejniki ptytowe firmy KERMI Profil-V FKO
z podtaczeniem bocznym. Wszystkie gatazki zasilajace grzejniki nalezy wyposazy¢ w termostatyczne
zawory grzejnikowe proste z glowicami termostatycznymi RAW 5116 firmy Danfoss. Na gatazkach
powrotnych nalezy zamontowac zawory powrotne. Zawory przytaczeniowe grzejnikow - proste. . Dla
wszystkich wybranych grzejnikow projektuje sie zawory termostatyczne RA-N oraz zawory
grzejnikowe powrotne RLV,

Kurtyna powietrzna

W pomieszczeniu biblioteki 0.01 zaprojektowano elektryczna kurtyne powietrzng o mocy 6,0 kw.

Montaz grzejnikow

Grzejnik ustawiany przy Scianie nalezy montowac albo w ptaszczyznie pionowej albo w ptaszczyznie
rownolegtej do powierzchni $ciany lub wneki.
Grzejnik w poziomie nalezy montowac z uwzglednieniem mozliwosci jego odpowietrzania.



Zastosowane grzejniki ptytowe nalezy mocowac do sciany zgodnie z instrukcja producenta
grzejnika.

Wsporniki, uchwyty i stojaki grzejnikowe powinny by¢ osadzone w przegrodzie budowlanej w sposob
trwaly. Grzejnik powinien opierac sie catkowicie na wszystkich wspornikach lub stojakach.
Grzejniki nalezy zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem lub uszkodzeniem do czasu zakoriczenia
robot wykonczeniowych.

Grzejnik nalezy taczyc z gatazkami grzejnikowymi w sposob umozliwiajacy montaz i demontaz bez
uszkodzenia gatazek i naruszenia wykonczenia przegrod budowlanych, stosujac taczniki
podtaczeniowe dostepne w zastosowanym systemie.

Istniejacej grzejniki zlokalizowane w pomieszczeniach objetych w opracowaniu nalezy
zdemontowac.

Odpowietrzenie i odwodnienie instalacji

Odpowietrzenie instalacji przyjeto z zastosowaniem automatycznych odpowietrznikow
montowanych w najwyzszych punktach instalacji. Przed automatycznymi odpowietrznikami
zastosowac zawory odcinajace.

Instalacja moze zostac odpowietrzona rowniez poprzez zastosowaniem odpowietrznikow
wbudowanych w grzejniki. Odwodnienie instalacji projektuje sie przez zawory spustowe.

Montaz armatury

Przed instalowaniem armatury nalezy usunac z niej zaslepienia i ewentualne zanieczyszczenia.
Armatura, po sprawdzeniu prawidtowosci dziatania, powinna by¢ instalowana tak, zeby byta
dostepna do obstugi i konserwacji.

Armature na przewodach naleZy tak instalowac, zeby kierunek przeptywu wody instalacyjnej byt
zgodny z oznaczeniem kierunku przeptywu na armaturze.

Armatura spustowa powinna byc instalowana w najnizszych punktach instalacji oraz na podejsciach
pionow przed elementem zamykajacym armatura odcinajaca (od strony pionu), dla umozliwienia
oprozniania poszczegodlnych piondw z wody, po ich odcieciu. Armatura spustowa powinna by¢
lokalizowana w miejscach tatwo dostepnych.

Armature wyposazy¢ w oryginalne obudowy izolacji cieptochronnej.

Armature regulacyjng w pom. ogolnodostepnych zabezpieczy¢ przed kradziezg

i manipulacja, stosujac oryginalne, fabryczne zabezpieczenia.

Armature nalezy montowac zgodnie z wytycznymi i zaleceniami producentéw, oraz oznaczy¢ w
sposob umozliwiajacy jej jednoznaczng identyfikacje.

Proby i rozruch instalacji

Montaz, proby na zimno i na goraco, oraz rozruch instalacji nalezy prowadzic¢ zgodnie z
»Warunkami technicznymi wykonania i odbioru instalacji grzewczych” COBRTI INSTAL.
Instalacje c.o0. nalezy poddac prébie cisnieniowej na cisnienie 0,6 MPa potaczonej z ptukaniem
instalacji. W czasie ptukania instalacji wszystkie zawory powinny by¢ catkowicie otwarte.
Przed rozpoczeciem proby instalacji na gorqco nalezy ustawic nastawe wstepng zgodnie z
wielkosciami (nastaw) podanymi na rysunkach rozwiniec instalacji c.o. Proba ta powinna by¢
prowadzona po okresie ogrzewania budynku co najmniej przez trzy doby.
Po wykonaniu wszystkich prac montaZzowych, napetnieniu instalacji, odpowietrzeniu jej i
uruchomieniu zrodta ciepta catos¢ uktadu nalezy poddac regulacii.
1. Zrédto ciepta nalezy ustawic stato wartosciowo na temperature zasilania instalacji minimum
70°C.
2. Pompe nalezy ustawic tak by pracowaty po charakterystyce statego cisnienia przy cisnieniu
zgodnym z obliczeniami.

INSTALACJA KLIMATYZACJI
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Opis ogolny

Projektuje sie instalacje klimatyzacji dla pomieszczenia 0.01 objetego w opracowaniu w systemie
SPLIT {jednostka wewnetrzna bedzie podtaczona do indywidualnej jednostki zewnetrznej).
Instalacje klimatyzacji zaprojektowano dla pomieszczenia biblioteki.

Instalacja klimatyzacji bedzie zapewniac utrzymanie komfortowych warunkow mikroklimatu.
Zaprojektowano jednostke wewnetrzng nascienng o mocy chtodniczej 2,5 kW. Lokalizacja zgodnie z
czescig graficzna opracowania.

Istniejaca jednostke wewnetrzng i zewnetrzng wraz z rurociagami nalezy zdemontowac.

Materiat i wykonanie instalacji klimatyzacyjnych

Instalacje czynnika chtodniczego wykonac z rur miedzianych z atestem dla czynnika
chtodniczego R410A. Laczenia odcinkow za pomocq potaczen mufowych taczonych lutem twardym 3-
11% srebra na goraco. Odgatezienia instalacji do jednostek klimatyzacyjnych wykonac za pomoca
fabrycznych tacznikow instalacyjnych gwarantujacych odpowiednie rozptywy hydrauliczne.
Podtaczenia do klimatyzatorow i agregatow wykonywac za pomoca potaczen kotnierzowych
falcowanych oraz fabrycznych ztaczy gwintowanych.

Instalacje spawac w ostonie azotowej pod cisnieniem od 0,01 do 0,005 bar w celu unikniecia
powstawania zgorzelu w instalacji.

Wykonac kompensacje wydtuzeniowgq instalacji stosujac autokompensacje lub przez U-ksztattowe
kompensatory wydtuzeniowe. W srodku dtugosci kompensatorow oraz w srodku odcinkow prostych
instalowac punkty state. Pozostate podpory instalacyjne zastosowac przesuwne. Kompensatory U-
ksztattowe stosowac w przypadku braku mozliwosci stosowania auto-kompesacji. Minimalne
wymiary kompensatorow U-ksztattowych wykonywac niezaleznie od $rednicy rurociagu - dtugosc
kompensatora 400 mm, ramie kompensatora 400 mm.

Po zakonczonym montazu wykonac 24 godzinng probe cisnieniowa napetniajac instalacje azotem
technicznym do cisnienia 40,0 bar. Nastepnie wykonac dwukrotne osuszanie prozniowe do cisnienia
-785 mbar. Osuszanie prozniowe przerwac po osiggnieciu znamionowego podcisnienia napetniajac
instalacje azotem technicznym do cisnienia 1 bar. Instalacje dopetni¢ po wykonaniu osuszania
czynnikiem R410A.

Po udanej probie ciSnieniowej wszystkie instalacje czynnika chtodniczego izolowac termicznie
otulinami chloro-kauczukowymi o grubosci min 9,5 mm. taczenia izolacji wykonac za pomoca tasmy
samoprzylepnej choro-kauczukowej.

Wykonac instalacje odprowadzenia skroplin od klimatyzatora z rurociagow PP. Minimalna srednica
zewnetrzna przy grawitacyjnym odprowadzaniu skroptin nie moze by¢ mniejsza niz 25 mm.
Odprowadzenie przewodow skroplinowych montowac ze spadkiem 0,5% od urzadzenia w kierunku
pionu skroplinowego tub rury spustowej.

Odprowadzenie skroplin z klimatyzatorow nalezy wykona¢ w systemie grawitacyjnym (w przypadku
braku takiej mozliwosci nalezy zastosowac pompki).

Wtaczenia do piondw kanalizacyjnych lub rur spustowych nalezy odpowietrzy¢ i montowac poprzez
zamkniecia syfonowe o wysokosci min 150 mm, umozliwiajacych przeptukanie i zalanie ich w okresie
zimowym wodg. Podpory pod rurociagi instalowac w odlegtosciach nie mniejszych niz 1 metr.
Poziomy skroplinowe mozna prowadzi¢ na wspolnych wspornikach razem z rurociagami
klimatyzacyjnymi.

Agregat instalowac na konstrukcji spawanej z ksztattownikow walcowanych. Konstrukcje doktadnie
oczyscic oraz zabezpieczy¢ dwukrotnie farbg ftalowa lub przez cynkowanie na goraco przed
wptywem warunkow atmosferycznych. Mocowanie agregatow do konstrukcji za pomoca podktadek z
gumy twardej o grubosci 10 mm.

Sterowanie

Projektuje sie indywidualne sterowanie w kazdym z pomieszczen za pomoca sterownika
przewodowego.
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Zagadnienia p.poz

Instalacje klimatyzacyjna w catosci wykonac z atestowanych materiatow niepalnych w szczegdlnosci
materiaty izolacyjne. Systemy zawieszen muszg by¢ atestowane i posiada¢ odpowiednia odpornosc
ogniowa. Prace pozarowo niebezpieczne nalezy wykonac i organizowac w sposob okreslony w
Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 03.11.1992 w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow.

Przebicia przez przegrody oddzielenia p.poZ. nie moga posiada¢ odpornosci ogniowej mniejszej niz
odpornos¢ przebitych przegrod.

INSTALACJA GAZU

Stan istniejacy

Istniejacy budynek zaopatrzony jest w gaz z istniejacej sieci gazowej. Skrzynka gazowa wraz z
armatura pomiarowa zlokalizowana jest na Scianie zewnetrznej budynku. Istniejacy kociot gazowy
wraz z przewodem powietrzno - spalinowym obstugujacy pomieszczenia objete opracowaniem
nalezy zdemontowac. Projektuje sie nowy kociot gazowy zlokalizowany w pomieszczeniu 0.02.
Dostarczany do gaz bedzie wykorzystywany do ogrzewania budynku oraz podgrzewania wody
uzytkowej.

Obliczenie maksymalnego zapotrzebowania na gaz

Przybory gazowe

Instalacja zostata wyposazona w kondensacyjny, dwufunkcyjny kociot gazowy grzewczy o mocy
nominalnej 12,0 kW i maksymalnym zuzyciu gazu na poziomie 1,3 m*/h.

Opis instalacji budynku

Opis rozprowadzenia przewodow

Przewody gazowe nalezy prowadzi¢ na powierzchni $cian, w przestrzeni nad sufitem
podwieszanym lub w bruzdach ostonietych nieuszczelnionymi ekranami lub wypetnionych - po
uprzednim wykonaniu proby szczelnosci instalacji - tatwo usuwalna masa tynkarska, niepowodujacg
korozji przewodow.

Pomieszczenie, w ktorych instalowany bedzie kociot gazowy musi by¢ zaopatrzone w instalacje
elektryczng wykonang tak, aby zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownika, a przede wszystkim ochrone
przed porazeniem pradem elektrycznym, powstaniem pozaru, wybuchem i innymi szkodami.
Podejscie do projektowanych przyborow gazowych nalezy zakonczy¢ kurkiem gazowym.
Zainstalowany kociot powinien mie¢ samoczynne zabezpieczenia przed skutkami spadku cisnienia
lub wytaczenia doptywu gazu oraz spetnia¢ wymagania Polskich Norm.

Odprowadzenie spalin oraz dostarczenie powietrza do procesu spalania

Odprowadzenie spalin jak i dostarczenie do kotta gazowego Swiezego powietrza, niezbednego do
procesu spalania bedzie sie¢ odbywac przewodem powietrzno - spalinowym @ 60/100. Wysokos¢ oraz
montaz przewodu zgodnie z wytycznymi producenta. Nalezy wykorzystac istniejacy szacht w
kominie.

Zgodnie z W.T. §170.3. Urzadzenia gazowe z zamknigta komorg spalania, przez co rozumie sie
urzadzenia typu C, moga by¢ instalowane w pomieszczeniach mieszkalnych, niezaleznie od rodzaju
wystepujacej w nich wentylacji, pod warunkiem zastosowania koncentrycznych przewodow
powietrzno - spalinowych, z zachowaniem wymagan §175 tego Rozporzadzenia.

Préba szczelnosci i odbior instalacji

Sprawdzenie instalacji gazowej powinno odbywac sie¢ w obecnosci przedstawiciela dostawcy
gazu, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16.08.1999r
Rozdziat 13 ,,Uzytkowanie instalacji i urzadzen gazowych”).
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Instalacje nalezy uznac za szczelng o ile wytworzone cisnienie 50 kPa pozostanie w ciagu 30 min
niezmienione. Po sprawdzeniu szczelnosci instalacji gazowej przez wykonawce, winien nastapi¢
komisyjny odbior szczelnosci instalacji przy udziale przedstawicieli dostawcy gazu. Z
przeprowadzonej proby szczelnosci nalezy sporzadzic protokot. Odbior instalacji moze by¢
przeprowadzony po wykonaniu pozytywnej proby szczelnosci.

Technologia wykonania instalacji z rur stalowych

Materiaty

Czesc¢ projektowanej instalacji gazowej nalezy wykonad z rur stalowych bez szwu cisnieniowych
wg normy PN-EN 10216, taczonych metoda spawania.

Rury stalowe stosowane do budowy gazociagu powinny charakteryzowac si¢ wymaganymi
wartosciami udarnosci, okreslonymi w normie PN-EN 12732:2004, powinny by¢ poddane u
producenta probie szczelnosci.

Ksztattki stosowane do budowy gazociagu powinny by¢ wykonane z materiatow spawalnych,
odpowiadajacych wtasciwosciami materiatowi rur, z ktorymi maja by¢ pospawane.

Ksztattki powinny mie¢ dopasowana grubos¢ $cianki do grubosci scianki rury, do ktorej maja by¢
przyspawane zgodnie z pkt 6.1.6 1 6.2.2 normy PN-EN 12732:2004.

Wszystkie materiaty uzyte do budowy gazociagow lub urzadzen gazowniczych oraz materiaty
dodatkowe do spawania musza posiadac swiadectwo odbioru 2.2 wg PN-EN 10204. Swiadectwa
odbioru (wraz z wykazem materiatow) powinny byc¢ przedstawiane stuzbom spawalniczym inwestora
w postaci oryginatu lub kopii, potwierdzonej imiennie przez upowaznionego przedstawiciela
wykonawcy, przed przystapieniem do wykonywania gazociagu lub urzadzenia gazowniczego.

Technologia taczenia rur i ksztattek oraz uzyte materiaty dodatkowe powinny zapewni¢
wytrzymatosc potaczen rowna wytrzymatosci materiatow podstawowych. Lacznie rur i ksztattek
powinno by¢ wykonane wytacznie za pomoca spawania elektrycznego. Dobor materiatow
dodatkowych do spawania powinien by¢ przeprowadzony w oparciu o wymagania okreslone w
normie PN-EN 12732:2004 pkt.5. nalezy stosowac materiaty dodatkowe z gwarantowana pracq
tamania KV.

Wymagania stawiane wykonawcy
Wykonawca powinien wykazac¢ swojq zdolnos¢ do wykonania prac spawalniczych. Wszystkie

osoby uczestniczace w procesie realizacji zadania powinny by¢ kompetentne w zakresie
wykonywania prac. Wykonawca prac spawalniczych powinien posiadac system jakosci zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w Polskich Normach. Wykonawca ma obowigzek przedstawienia swoich
Podwykonawcow do akceptacji Inwestorowi. Wszystkie wymagania, jakie odnosza sie do wykonawcy
obowiazuja rowniez jego podwykonawcow. Wykonawca przed przystapieniem do wykonania zadania
powinien przedstawic stuzbom spawalniczym Inwestora posiadane swiadectwa i certyfikaty
swiadczace o posiadanych systemach jakosci.

Wszystkie przeprowadzane prace spawalnicze nalezy wykonac¢ w oparciu o kwalifikowang
(uznang) instrukcje spawania. Wykonawca powinien opracowac lub posiadac kwalifikowana
technologie spawania tukowego zgodnie z Polskimi Normami.

Kwalifikowana technologia spawania powinna obejmowac swoim zakresem zmiennych zasadniczych
zakres okreslonych w projekcie: rodzajow ztaczy, grup materiatowych, srednic, grubosci scianek itp.

Na wykonawcy spoczywa obowiazek przedstawienia do uznania stuzbom spawalniczym Inwestora
wszystkich instrukcji spawania WPS wraz z przynaleznymi protokotami WPAR, WPQR przed
rozpoczeciem wykonania zadania.

Spawacze do spawania rurociggow i/lub konstrukcji stalowych powinni posiadac¢ uprawnienia wg
PN-EN 287-1. Zakres uprawnien spawaczy powinien pokrywac sie z metodami spawania, grupami
materiatowymi, geometrig i wymiarami elementow spawanych, materiatami dodatkowymi oraz
pozycjami spawania, jakie przewidziane sq w projektowanej sieci. Spawacze wykonujacy prace na
gazociagach lub urzadzeniach gazowniczych poddozorowych powinni posiadac swiadectwa wydane
przez UDT. Na wykonawcy spoczywa obowiazek przedstawienia do uznania stuzbom spawalniczym
inwestora liste przewidzianych do wykonania zadania spawaczy wraz z zakresem i terminem
waznosci uprawnien lub kserokopii swiadectw egzaminow spawaczy.

Personel spawalniczy petniacy nadzor nad realizacja prac spawalniczych powinien byc
kompetentny i posiadac, co najmniej 3-letnig praktyke zawodowgq i doswiadczenie w budowie
gazociqgow i urzadzen gazowniczych. Zaleca sie, aby personel nadzorujacy prace spawalnicze
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posiadat przeszkolenie z zakresu kontroli prac spawalniczych i/lub przeszkolenie w zakresie badan
wizualnych spoin.

Personel prowadzacy badania nieniszczace potaczen spawanych powinien by¢ kwalifikowany w
zakresie czynnosci, jakie ma wykonac, zgodnie z norma PN-EN 473. Na wykonawcy spoczywa
obowiazek przedstawienia do uznania stuzbom spawalniczym Inwestora kserokopig swiadectwa
uznania laboratorium przewidzianego do wykonania badan nieniszczacych wraz z kserokopiami
swiadectw personelu wykonujacego badania nieniszczace spoin. Laboratorium wykonujace badania
powinno posiadac swiadectwo uznania wg PN-EN I1SO/IEC 17025.

Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnym sprzetem w rodzaju i ilosci niezbednej do
wykonania gazociagow lub urzadzen gazowniczych przewidzianych w projekcie. Agregaty
spawalnicze, zrodia pradu, urzadzenia do ciecia i ukosowania termicznego i mechanicznego,
urzadzenia do podgrzewania, wskazniki temperatury i inne przyrzady zwiane z pracami
spawalniczymi, w szczegolnosci te, ktore maja wptyw na jakos¢ tych prac powinny byc utrzymane w
dobrym stanie technicznym i operacyjnym.

Wydatek gazow ochronnych do spawania pow1men by¢ regulowany za pomoca przeptywomierzy
wskazujacych ich wartos¢ bezposrednio w |/min. Zaciski pradowe przewodow przy{qczanych do
wyrobu spawanego powinny by¢ tak zaprojektowane i wykonane aby nie powodowac zajarzen tuku
na powierzchni wyrobu ani jego lokalnego nagrzewania.

Na wykonawcy spoczywa obowigzek przedstawienia do uznania stuzbom spawalmczym inwestora
liste p051adanego i przewidzianego do wykonania zadania sprzetu. Wykaz ten powinien obejmowac
co najmniej: ilo$¢ i rodzaj posiadanych urzadzen spawalniczych, generatoréw pradu, urzadzen do
ciecia i przygotowania krawedzi do spawania.

Wykonanie prac spawalniczych

Wszystkie czynnosci obejmujace wykonanie ztaczy spawanych, powinny by¢ wykonane zgodnie z
zatwierdzona instrukcja technologicznag spawania WPS Wytwarcy.

Laczenie odcinkow rurowych oraz ksztattek nalezy wykonaé zgodnie z wymaganiami normy PN-
EN 12732:2004. Dotyczy to przede wszystkim rodzaju ztaczy, minimalnych dtugosci odcinkow oraz
sposobu dopasowania odcinkow o roznej grubosci scianek. Nie dopuszcza sie dopasowywania
odcinkow ze stali obrabianych termomechanicznie oraz ulepszanych cieplnie poprzez nagrzewania i
obrobke plastyczng. W przypadkach gdy wystepuje przesuniecie krawedzi poza zakresem tolerancji
okreslonym w zataczniku C normy PN-EN 12732:2004 zaleca sie stosowanie ksztattek przejsciowych.

Preferowane jest ciecie na wymiar i ukosowanie brzegow rur za pomoca obrobki mechanicznej.
Dopuszcza sie cigcie tlenowe w przypadku stali mestopowych i niskostopowych oraz plazmowe w
przypadku stali austenitycznych. Krawedzie po cieciu termicznym nalezy wyszlifowac na gtebokos¢
1mm na catym obwodzie rury.

Ztacza spawane nie spetniajace warunkow akceptacji nalezy naprawic w oparciu o instrukcje
technologiczng spawania dotyczaca napraw. Dopuszcza si¢ jednej naprawy ztacza spawanego.
Spoiny z peknieciami powinny by¢ wyciete w catosci.

Najnizsza temperature otoczenia, w jakiej mozna prowadzic prace spawalmcze ustala sie na
minus 5 stopni (-5°C), niezaleznie od miejsca spawania, metod spawania, gatunku i grubosci
materiatu.

Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia takich srodkoéw i metod zaradczych, adekwatnych
do wystepujacych zagrozen, aby spawanie odbywato sie w warunkach, ktére nie wptywaja ujemnie
na jakos¢ wykonywanych ztaczy spawanych.

Kontrola jakosci i badanie spoin

Wykonawca powinien zapewni¢ wtasciwg Jakosc wyrobu. Wtasciwa jakos¢ potaczen spawanych
powinna by¢ stwierdzona przez kontrole i nadzor Wykonawcy oraz nadzor inwestora na miejscu
spawania w oparciu o badania nieniszczace oraz probe cisnieniowa. Kontrola powinna obejmowa¢
sprawdzenie przed, podczas spawania oraz badania koncowe po spawaniu.

Wszystkie badania nieniszczace nalezy wykonac w oparciu o wymagania okreslone w normie PN-
EN 12732:2004 i nalezy je przeprowadzi¢ przed probg cisnieniowa. Badanie wizualne wg normy PN-
EN 970:1999 spoin w 100% jest podstawowym i obow1qzkowym badaniem dla wszystkich gazociagow
i urzadzen gazowniczych niezaleznie od kategorii wymagan Jakoscwwych

Po uzyskaniu pozytywnego wyniku badan wizualnych spoine mozna dopusci¢ do kolejnych badan
nieniszczacych:
- radiograficznych,
- ultradzwigkowych,
- penetracyjnych,
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- magnetyczno-proszkowych.

Jezeli badania nieniszczace obejmuja mniej niz 100% ztaczy spawanych,
a jakos¢ niektorych z nich nie spetnia wymagan, nalezy zbadac kolejne spoiny w celu oceny
rozlegtosci problemu przyjmujac zasade, ze za kazda odrzucona spoine nalezy przeprowadzic
kontrole dwoch kolejnych spoin.

3. Sprzet
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okrestonym w ST "Wymagania ogolne”, pkt. 3.
4. Transport

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
5. Wykonanie robot
5.1. Roboty Budowlane
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla rob6t budowlanych podano w punktach 5.2
7. Obmiar robét
Obmiaru dokonuje sie na budowie, zgodnie zasadami obmiaru Robot podanymi w ST
"Wymagania Ogolne” pkt. 7.
8. 0Odbior robot
Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
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